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EXPOSition 5 Ia po"ution de I’air urbain ...................................................................... . Protocole de TYVOS LTS i

48 000 morts par an en France, 9% des morts annuelles
. » A Paris, pollution de I'air, une problematique environnementale récurrente
. (PM10, NO,, O,, etc.).

Enfants :

Mise en place d’'un protocole de mesure au plus proche de I'exposition reelle des
. enfants, méthode reproductible.
T ation Baseh (rang APE . Mesures de PM10 geolocalisees, sur un circuit fixe de 3.34 km (~1h), entre 8h et 9h.
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« Découpage du circuit en
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L'ordonnancement des mesures permet de les comparer entre chaque circuit et d’identifier des sous-ensembles de rues moins polluées que les autres.
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